V@Zidﬂ@ LOV S CBRN Vysledek aplikovaného vizkumu

Souprava lehkého obrn&ného vozidia S-LOV-CBRN

Je tvofena z prizkumného lehkého obrnéného vozidla L.OV-
CBRN a pfivésu P-LOV-CBRN. Souprava miize byt vyuita
Jjako celek na pozorovacim stanovisti, nebo vozidlo a piivés lze
pouZit odd&lend, pii potfeb& soutasného vedeni mobilniho
CBRN prizkumu v jedné lokalité a CBRN monitorovani
vdruhé lokalité. V kabiné se nachdzi pracovisté velitele
osadky a pracovisté fidi¢e. Kontejner obsahuje senzory
akliové prvky palubniho informaéniho systému, specilni
chemické nastavby a kombinovaného podsystému pretlakové
ochrany osddky. Stfecha kontejneru slouZi jako platforma pro
vn&jsi lafetaci sdruzené zbrafiové stanice.

Palubni informaéni systém

Je zdkladnim automatiza¢nim prvkem vozidla a hlavnim informaénim zdrojem
osadky. Ve spojeni s pozorovacim podsystémem umoZiiuje veliteli vizudlni
pozorovani zajmoveho prostoru. Vyuzitim dat poskytuje osadce tidaje o aktualni
CBRN situaci na pozici vozidla, okamZité chemické, radiacni, vizualni a
akustické situaci v misté priizkumného robotu a aktudlni CBR situaci na pozici
vynosného monitorovactho modulu. Zabezpetuje varovani osadky pred
chemickou, biologickou  aradioaktivni  kontaminaci. Ridi  &nnost
kombinovaného podsystému pretlakové ochrany. Umoziiuje automatické
i manudlni sestaveni zprav o CBRN situaci, jejich automatické imanudlni
odeslani prostfednictvim radiové stanice nebo kabelové sité nadiizenému
veliteli. Zakladnim vstupnim a vystupnim prvkem pro obsluhu komponent PIS
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Je grafické uZivatelské rozhrani dotykové obrazovky zobrazovaci jednotky
velitele. V soucinnosti s dil¢imi spinaci a klavesnici ovladaciho pultu velitele
zabezpeCuje intuitivni pristup velitele k jednotlivym funkcim aplikaniho
programového vybaveni.

Pruzkumny roboticky podsystém

je urCen pro chemicky, radiani, vizualni aakusticky prizkum.
Podsystém tvoii Etytkolovy robot, Fidici stanice a ruéni ovlada& robotu.
Ovlada¢ umoziiuje tizeni sméru arychlosti pohybu robotu, ovladani
kamer, senzorového manipulatoru a odbér vzorku atmosféry. Vetkerou
manipulaci s robotem, véetné vyjezdu =z transportniho prostoru
kontejneru Géelové néstavby vozidla LOV-CBRN a navratu robotu Zpét,
zajidtuje velitel osadky délkove ze svého mista v budce vozidla.

Externi zafizeni CBRN priizkumu

slouZi pro rozsifeni detekénich kapacit vozidla na rozvinutém pozorovacim stanovisti.
Soupravu tvofi vynosna meteorologickd stanice, vynosny CBRN monitorovaci modul a
vynosny detektor potencialng biologickych aerosolii. Je uréen pro dilkové bezobsluzné
monitorovani chemické, biologické, radiatni a meteorologické situace. UmozZiiuje i lokalni
provoz s odeétem azpracovanim Udaji obsluhou. Naméfenid data mohou byt
predavana bezdratoveé nebo kabelem v siti Ethernet.




